Especificaciones Técnicas Generales — Colocacion de Equipos
Controladores de Transito

1 - EQUIPOS CONTROLADORES TRANSITO.

Generalidades

1.1-Se requiere la provision de controladores de transito totalmente electronicos, de la mas
moderna tecnologia, donde se incluyan microprocesadores de Ultima generacion de firmas
comerciales reconocidas y productos respaldados por certificados de cumplimiento normas de
seguridad y calidad de validez internacional.

1.2-El equipo debera tener caracteristicas modulares, esto quiere decir que todos los maddulos
correspondientes a salidas de lamparas seran enchufables y no podran tener mas de 2 (dos)
movimientos pnr cada placa. Cada una de ellas estara dotada de conecteres construidos bajo
normas reconocidas internacionalmente. Por otra parte, los componentes del controlador
seran totalmente de estado solido, tecnologia C-MOS y de alta confiabilidad y flexibilidad a fin
de adaptarse a las diversas configuraciones de transito.

1.3-Todos los modulos de potencia y supervision se deberan integrar en un rack o bastidor de
aluminio o acero inoxidable, con acceso restringido a fin de evitar contactos casuales con
partes bajo tension. Asimismo cada ranura o slot tendra una codificacion especifica que
impida un error operativo.

1.4-No se admitiran equipos controladores que no respeten estos conceptos de disefo
constructivo. Tampoco seran aceptadas soluciones que contengan en una sola placa tanto los
componentes de la unidad de control, seguridad, potencia, etc.

1.5-El controlador debera ser la mas alta expresion de la técnica actual, minimizando el uso de
componentes moviles y evitando zocalos para la fijacion de componentes electrénicos, a
efectos de lograr la maxima confiabilidad y un minimo mantenimiento.

1.6-Los circuitos electronicos seran de montaje sencillo y funcional, con elementos que aseguren
la continuidad sin dar lugar a falsos contactos ni errores de conexionado.

1.7-Sera exigido el uso de opto acopladores que aislen las sefales de entrada y salida respecto
del procesador central a fin de brindar una mejor proteccion al principal componente del
equipo.

1.8-Las caracteristicas constructivas y de diseno interno seran tales que faciliten las tareas de
conservacion y mantenimiento. Informacion basica del conexionado del controlador, debera
estar disponible adherida en el interior del gabinete. Los terminales y borneras deberan estar
claramente identificadas.

2 - Especificaciones funcionales y capacidades

2.1-El controlador debera tener una configuracion minima de 24 salidas (8 movimientos)
ampliable a 48 salidas (16 movimientos) en un mismo gabinete.
Debera poder operar en forma aislada o supeditado a un sistema ‘central de Control de
Transito Urbano (UTC) con el solo agregado de las placas | de\ comunicaciones
correspondientes, permitiendo el intercambio de informacion mediante| telegramas digitales
especificos protegidos por un protocolo de seguridad que impida que efrores de transmision
puedan ocasionar un mal funcionamiento del sistema. {
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2.2-El controlador debera ser apto, si es requerido, para detectar fallas de lamparas, permitiendo
de esta forma reportar a la estacion central las distintas lamparas quemadas de las
intersecciones centralizadas con identificacion de grupo de sefial y color en falla.

2.3-En todos los modos de funcionamiento debera ser posible parametrizar el estado de todas
las salidas de lamparas en forma independiente. Ademas tendra indicacion visual del estado
de funcionamiento de las mismas.

2.4-El controlador debera disponer de dos tipos de memoria interna a fin de facilitar las tareas de
programacion y ajuste de los programas de transito: una memoria de tipo RAM con soporte
temporario de energia que permita la introduccion y test de parametros tentativos para la
interseccion y otra del tipo Eeprom a fin de grabar los parametros optimos en un area no
volatil. El dispositivo para realizar esta grabacion debera ser interno e incorporado al
controlador, no admitiéndose soluciones que requieran de dispositivos de grabacion externos
que exigen desmontar bancos de memoria del equipo para poder desarrollar esta actividad.
Por otra parte todos los procesos antes descriptos podran ser desarrollados en forma local o
remota desde el sistema de control central.

2.5-Controles, indicaderes y accesorios: Los equipos controladores tendran instrumentos de
control y elementos indicadores que permitan una facil y segura operacion y po<ibiliten a
nuestros tecnicos que acceda al mismo, en el lugar de emplazamiento, una clara y rapida
comprension del estado de funcionamiento en que se encuentra mediante indicadores
luminosos y accesorios para conexion de instrumentos y herramientas de diagnéstico vy test
para el mantenimiento de los equipos.

2.6-Reloj de programa: Como corresponde a toda moderna tecnologia de controladores, los
equipos que se provean contaran con un dispositivo propio de funcionamiento en tiempo real
de elevada estabilidad basados en un cristal de cuarzo con soporte temporareo de energia;
Por otra parte sera posible optar, alternativamente, por sincronizar los relojes a partir de la
frecuencia de la red de energia eléctrica. Previendo cortes de este suministro, este dispositivo
tendra una reserva de marcha suficiente para 72 hs. A los fines del soporte de energia para el
reloj de tiempo real, se exige que el controlador no requiera el uso de baterias accesorias con
el objeto de evitar los problemas de mantenimiento derivados del agotamiento de las mismas
y a su vez proteger al medio ambiente.

2.7-Senales de emergencia: Los controladores tendran la aptitud para recibir una sefal de
emergencia de bomberos y ambulancias y sustituir el ciclo normal por un programa de
sefnales de emergencia libremente configurable.

2.8-Modos de funcionamiento: Los equipos tendran la posibilidad de disponer diferentes
condiciones de funcionamiento:

e Local - Coordinado

e Normal - Intermitente

e Con salida de lamparas - Sin salida de lamparas
* Manual - Automatico

¢ Avance al Proximo Estado de la Secuencia

2.9-Los equipos dispondran de las facilidades necesarias que permitan -opcionalmente - instalar
un panel de acceso lateral para control manual de la secuencia de transito en casos de
emergencia. Este panel estard dotado de una puerta con cerradura independiente y
permitira solo el acceso a los controles mencionados en el punto anterior.

2.10-Los equipos seran aptos para funcionar coordinados mediante diferentes técnicas tales
como sincronismo mediante reloj, lazo de tension, lazo de corriente, bus digital de
comunicaciones, senales de radio, GPS, GSM, etc. a fin de adaptarse a diferentes
configuraciones en caso de ser necesario. Para el objeto de esta licitacion el sistema
utilizara un bus multipunto digital.

2.11-Controlador local con accionamiento vehicular y peatonal: Ademas, de las caracteristicas
ropias de los controladores sin accionamiento, estos equipes deberan ser aptos para
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Subwse Cretana it adh -4
.

Sec. de Jprae’y ’ by
. 0 Uea Srvicios Piphings 2
MUY L i T 221214 "‘\‘it"‘m‘ﬁt"“;‘

-'":‘nl'ug



cumplir con las condiciones operacionales en funcion de la informacion que el mismo reciba
de detectores vehiculares de la interseccion que gobierna, transfiriendo el derecho de paso
a la via que demanda luego de seguir una logica de prioridad para la seguridad vy
continuidad de los programas de coordinacion de la via principal.

2.12-Los controladores a proveer deberan permitir operar en los siguientes modos tanto cuando
el controlador se encuentra en modo aislado o vinculado dentro de un sistema coordinado:

e Sin accionamiento
e Parcialmente demandado.
¢ Totalmente demandado.

Estos modos seran factibles de ser seleccionados mediante cambio de parametros de software.
No seran necesarios cambios en el hardware del equipo.

2.13-Como norma general no se admitira que la programacion del controlador requiera de
modificaciones en el hardware del controlador, debido a la necesidad de poder administrar
la totalidad de datos y parametros desde sitios remotos.

2.14-El controlador tendra aptitud de reportar fallas tanto a los sistemas de programaci¢n de
campo como al sistema de control central via red de comunicaciones y ofrecera ademas un
reporte instantaneo de falla con detalle de los registros relevantes del controlador y estampa
de fecha y hora. Ademas un buffer de eventos estara disponible para determinar la
secuencia de acontecimientos.

2.15-Censos de transito: Los equipos controladores deberan ser aptos para desarrollar censos
de transito y pre-procesamiento de los mismos a fin de determinar el flujo de vehiculos y
tiempo de ocupacion. Estos datos se podran emplear con dos finalidades diferentes:
influencia de la secuencia propia del controlador y/o reporte de los mismos al sistema de
control central. Para esta facilidad deberan disponer de al menos ocho (8) senales digitales
para recibir informacion proveniente de espiras detectoras.

2.16-Conteo de transito en tiempo real: El controlador tendra aptitud para procesar informacién
proveniente de espiras detectoras en tiempo real, esto significa efectuar registros de cada
espira en intervalos de 250 milisegundos. La informacién colectada debera ser transmitida al
centro de control cada segundo a fin de posibilitar el funcionamiento del sistema en modo
adaptativo y en tiempo real. El controlador dispondra para ello de al menos dieciséis (16)
sefales digitales, adicionales a las mencionadas en el punto interior, para recibir
informacién proveniente de espiras detectoras.

2.17-Programacion remota: Conforme al sistema de comunicacion utilizado para el sistema de
comando centralizado en operacion, el controlador deberda brindar la facilidad de ser
programado desde el control central ya sea empleando |la propia red de comunicaciones en
modo ON-Line y en modo OFF-Line con acceso total y parcial a los parametros de transito.
Tambien se debera ofrecer la facilidad de acceso remoto a través de redes paralelas a las
principales de comunicacion o por medio de lineas telefonicas, mediante el empleo de
modems de comunicacion.

2.18-El controlador tendra aptitud para almacenar hasta 50 programas de sefales de transito a
fin de ser utilizados cuando el controlador se encuentre en modo local. Entre ellos incluird
un programa de amarillo intermitente y apagado total de las salidas a lamparas.

2.19-El controlador dispondra de una agenda con las siguientes caracteristicas minimas:

e Agenda anual: permitira definir doce (12) periodos diferentes a lo largo/de un afio, libremente
parametrizables, asociando a cada uno de ellos una agenda semanal diferente. Cada una de
las posiciones de cada agenda semanal, permitira invocar a una agenda diaria.

e Agenda diaria: permitira definir no menos de doce (12) tablas con al menos dlez (10) cambios
de planes de senales.

¢ Agenda de feriados: permitira definir al menos treinta y dos ( 32J@§%‘Efﬁﬂf§ %(Q lar o del
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¢ Agenda para eventos especiales: permitira definir al menos dieciséis (16) eventos diferentes a
lo largo de un ano.

e En caso de coincidencia la agenda de eventos especiales tendra la mayor prioridad. La
agenda de feriados le seguira en nivel de importancia y finalmente la agenda anual tendra la
prioridad mas baja.

2.20-El controlador ofrecera la posibilidad de programar al menos hasta 32 estados de transito
diferentes o bien hasta 108 pasos si la programacion es orientada de esta manera.

2.21-Los tiempos asociados a cada estado permitira definir una duracion entre 0 y 255 segundos
para cada uno de ellos. El ciclo de transito podra ser definido libremente entre una duracién
de 0 y 512 segundos.

2.22-Cada grupo de sefiales permitira definir al menos las siguientes configuraciones luminosas:

Grupo de senales apagado

Grupo de senales en rojo

Grupo de sefales en arnarillo

Grupo de sefales en verde

Grupo de sefnales en rojo intermiiente

Grupo de senales en amarillo intermitente

Grupo de senales en rojo + amarillo

Grupo de sefnales en verde intermitente

Grupo de senales en rojo + amarillo intermitente
Grupo de sefiales en verde + amarillo intermitente

Por otra parte sera posible parametrizar la intermitencia de cada grupo de sefales enun (1) o
dos (2) Hz.

2.23  Las entradas para demandas vehiculares o peatonales, dispondran de al menos las
siguientes facilidades:

e Retardo opcional desde la llegada de la demanda libremente parametrizable con resolucion
de un (1) segundo.

e Actuacion de la demanda por nivel, es decir ante la presencia permanente de la sefal externa

¢ Actuacion de la demanda por flanco, es decir que ante la presencia de un pulso en la sefal
externa el mismo sea memorizado y retardado en caso de ser necesario

+ Posibilidad de consulta de la demanda ante presencia o ausencia a fin de decidir acciones
gue influencien a la secuencia de transito.

 Memorizacion de demanda.

¢ Borrado selectivo o global de demandas

e Demandas normal, o inmediata. Esto significa que el usuario pueda definir si la demanda
esperara la finalizacion del presente evento de la secuencia de transito o lo interrumpira para
iniciar el desarrollo de otro proceso urgente.

¢ Extension de un tiempo de un estado de la secuencia en funcion de una légica de usuario
definible desde un valor minimo hasta un maximo, siendo también posible definir el
incremento de tiempo.

e Encaso de implementarse una extension de tiempo, el usuario dispondra de facilidades que
le permitan mantener la coordinacion si el controlador se encuentra operando en un sistema
de estas caracteristicas.

¢ Posibilidad de escribir al menos hasta treinta y dos (32) programas o funciones de usuario
que permitan realizar vinculaciones logicas entre demandas, demandas horarias, conteo de
transito, tiempo de ocupacion y constantes. Los resultados de estos programas permitiran
influenciar libremente a la secuencia de transito o bien emitir comandos mediante sefales de
salida adicionales opcionales.

e Laprogramacion de funciones mencionadas en el parrafo anterior, sera realizada desde una
interfaz de usuario de alto nivel, a fin que el usuario final no esté obligado a tener
conocimientos avanzados de programacion.

¢ El controlador ofrecera al menos el siguiente conjunto de operaciones:-.@\ND, OR, XOR, NOT,
Asignacion, Igual, Mayor, Mayor o igual, Menor, Menor o igual, W%@tﬁg%ﬁeétﬁn
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3 - Especificaciones Eléctricas

3.1-Alimentacion: El controlador debera funcionar con corriente alterna monofasica, tensién
nominal 220 VAC / 110 VAC (+15%, -20%), frecuencia nominal 50 / 60 hz. (+/- 1%). El
consumo para la alimentacion de la electronica propia del controlador debera ser inferior a 12
W.

3.2-Dispondra de al menos un sistema de proteccion mediante un interruptor termomagnético de
32 Amperes. Este dispositivo debera ser de marca reconocida y disponer de certificaciones
de normas de calidad y seguridad reconocidos.

3.3-El controlador dispondra de un tomacorriente auxiliar de servicio con alimentacion
permanente y protegido por medio de un fusible independiente. La capacidad sera de al
menos 6 Amperes. Este dispositivo debera ser de marca reconocida y disponer de
certificaciones de normas de calidad y seguridad reconocidos.

3.4-Los bornes de conexionado del controlador con los elementos exteriores de campo, deberai
tener identificaciones claras que impidan un error de conexionado. A su vez deberan estar
protegidos a fin de evitar contactos casuales. La posicion de montaje permitira un facil acceso
y conexionado de cables. Estos dispositivos deberan ser de marca reconocida y disponer de
certificaciones de normas de calidad y seguridad reconocidos.

3.5-No sera necesario disponer de otros accesorios para proveer de energia al equipo, tal como
estabilizadores de tension, UPS. o similar.

3.6-Protecciones y conexiones del controlador: El controlador debera contar con circuitos de
proteccion contra sobrecargas y cortocircuitos, mediante fusibles calibrados o llave termo
magnética bipolar de capacidad adecuada. Las salidas de lamparas también seran protegidas
con fusibles calibrados, los cuales deberan estar ubicados sobre borneras seccionables y
protegidos a fin de evitar contactos accidentales.

3.7-También se protegera contra fallas transitorias de linea de alta frecuencia, con sistemas
automaticos de desconexion y reconexion cuando la tension de alimentacion exceda limites
maximos y minimos admitidos. El equipo debera contar las siguientes protecciones de
seguridad:

e Unumbral o limite de seguridad ante caidas de tension de alimentacion del 20% (ajustable
mediante parametros de software) que lleve al controlador a un estado seguro programable

» Otro umbral o limite de desconexion total del equipo cuando la tensién descienda a limites
que puedan comprometer la correcta operacion de la electronica.

» Lareconexion del equipo serad automatica cuando se restituya el servicio, debiendo se
implementando al reiniciar el funcionamiento, una rutina de seguridad de transito que impida
que ocurran accidentes.

s Los limites de conexion deben incluir una histéresis a fin de evitar actuaciones incorrectas.

3.8-Circuitos de sefal de lamparas: El encendido y apagado de las lamparas sera ejecutado con
una tecnologia tal que asegure la ausencia de transitorios que provoquen parpadeos o
simultaneidad de encendido de lamparas que den lugar a conflictos. Las salidas de lamparas
no podran seran comandadas mediante componentes electromecanicos debido a deterioros
mecanicos por fatiga y por operacion de carga. Se utilizaran dispositivos electrénicos que no
sufran tal defecto y que ademas sean capaces de alimentar las cargas que demande un cruce
complejo.

3.9 -De acuerdo a las facilidades que brinda la tecnologia actual, el controlador debera poseer
una légica de control que evite la generacién de ruido eléctrico en las instalaciones
eléctricas y que ayude a la proteccion de las lamparas mediante el encenisj‘ldo de las mismas
cuando la tension cruza por cero.
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3.10-Cada circuito de salida sera apto para operar indistintamente lamparas incandescentes,
halégenas o de led. Por lo tanto cada salida como los circuitos de seguridad asociados a
ella deberan operar satisfactoriamente en todos los casos.

3.11-Rango de potencia solicitados para el controlador: Las salidas deberan operar
correctamente entre el rango de 10W. a 750 W. en 220 VAC. (o 350 W. en 110 VAC). Asu
vez cada grupo de sefales debera poder controlar hasta 1.500 W. en 220 VAC. (750W .en
110 VAC) y hasta un total de 5.000 W./ 8.000 W. en 220 VAC para 8/16 grupos de sefales
(2.500 W./ 4.000 W. en 110 VAC para 8/16grupos de sefales).

3.12-El controlador dispondra de una fuente auxiliar destinada a proveer de energia a
dispositivos externos tales como pulsadores de demanda peatonal, vehiculares, etc. Esta
fuente estara separada galvanicamente de las fuentes principales destinadas a proveer de
energia a la electronica interna del controlador.

3.13-Todos los dispositivos electronicos deberan contener componente de marca y calidades
reconocidas comprobables mediante certificaciones de normas de calidad y seguridad.

4- Sequridades

4.1-Monitoreo de luces: Los controladores seran capaces de detectar e impedir situaciones de
conflicto que pudieran dar lugar a accidentes entre los vehiculos que cruzan la interseccion;
por ello debera monitorear la aparicion simultanea por distintas vias, de lamparas verdes
encendidas o deteccion de falta de todos los rojos de una via, que dara lugar al inicio de
rutinas de seguridad. Asimismo dispondra de facilidades para poder instalar - opcionalmente -
un sistema de seguridad redundante de conflictos entre lamparas verdes e independiente la
primer proteccion.

4.2-El Monitor de lamparas verdes ofrecera una matriz para definicion de conflictos en caso de
encendido simultaneo de movimientos de transito no admisibles y de una matriz redundante e
independiente en caso de instalarse la proteccion opcional mencionada en el punto anterior.
Por otra parte dispondra de una tercer matriz que permita definir los tiempos minimos de
entre verdes entre los distintos grupos de senales del sistema. Finalmente el controlador
estara dotado de una supervision adicional que audite el tiempo de encendido minimo
(parametrizable) de una salida a lampara verde. En todos los casos, de detectarse una falla,
el controlador debera disparar rutinas que lleven la secuencia a un estado seguro.

4.3-Monitor de lamparas rojas: Este dispositivo debera actuar en caso que fallen todas las
lamparas (o el circuito asociado) conectadas a una salida roja o bien que la corriente de
salida no alcance un nivel minimo, disparando rutinas que lleven la secuencia a un estado
seguro. Por otra parte el controlador estara dotado de una supervision adicional que audite el
tiempo de encendido minimo (parametrizable) de una salida a lampara roja. La reaccion ante
falla sera idéntica a la antes mencionada.

4.4-Supervision de tiempo: el controlador dispondra de un sistema que evite que la secuencia de
transito quede bloqueada. Si esto ocurriera el controlador disparara una rutina de seguridad
que llevara la secuencia de transito a un estado seguro.

4.5-Desconexion segura de lamparas verdes: En todos los casos que actle alguna de las
seguridades de transito, se exige que un dispositivo electromecanico produzca un corte
seguro de la alimentacion a todos los circuitos de lamparas verdes. Este dispositivo debera
permanecer en estado activo en operacion normal del controlador, debiendo ser
desconectado en caso de falla. Este requerimiento no podra ser reemplazado por dispositivos
semiconductores debido a que ellos no pueden garantizar un corte seguro,de alimentacion.

4.6-Senales intermitentes: Bajo determinadas circunstancias se requiere pone\_ una instalacién
con todas las lamparas amarillas en intermitente, por tal razon el controlador debera tener la
posibilidad local y remota de sustituir el ciclo normal en que se encuentré por el
funcionamiento descrito. JFRGE& MIS BOFRETT)
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5- Programacion

5.1-El controlador se parametrizara mediante un programador externo. A tal fin se diferencia el
concepto de programacion en oficina y el concepto de trabajo en campo. Se aceptara el uso
de dispositivos tales como PC y Notebook para el primer caso y de Notebook o Pocket PC
para el segundo ambito. Ambos conceptos estaran integrados y permitiran la transferencia de
datos entre si como se explican en adelante. En cuanto a la aplicacion de software el mismo
sera de por vida con contrasenas y codigos, sin costo alguno para el Municipio de Avellaneda
(a perpetuidad) y proveera una interfaz de usuario confortable que permita al menos de las
siguientes facilidades:

5.2-La totalidad de parametros de un controlador constituiran una entidad que debera ser
almacenada en un archivo de datos unico con formato compatible con los sistemas MS-
Windows 95/98/2000/XP o MS-Windows CE segun sea el caso.

5.3-Existiran facilidades que compatibilicen el formato de datos automaticamente entre los
equipos de oficina (PC o Notebook) y de campo (Pocket PC).

5.4-Los archivos tendran un sistema administrativo que registren autor, versién y fecha de
modificacion de los parametros de una interseccion con el fin de evitar errores durante el uso
de datos.

5.5-El programa ofrecera seguridades que limiten el uso de las herramientas de programacion a
usuarios no registrados mediante llaves de seguridad de hardware y codigos de acceso. Los
codigos permitiran clasificar tres o mas niveles de acceso configurables que permitan regular
tanto el Acceso a Madificar Datos de un Archivo, Acceso a Transferencia de datos al
Controlador y Acceso Total (Administrador).

5.6-El ingreso de parametros sera de alto nivel, en forma grafica, sin requerimiento del ingreso
de lineas mediante comandos especificos. Esto evitara que el usuario final deba tener
conocimiento elevados de programacion.
El sistema ofrecera facilidades usuales de ediciéon de programas tales como copiado, pegado,
cortar datos, borrado, etc. a fin de agilizar el ingreso de datos en tareas repetitivas.

5.7-Dispondra de facilidades de transferencia que permitan un traspaso parcial o total de datos,
ajustes de dispositivos, etc.

5.8-Dispondra de facilidades de emision de comandos desde la interfaz de programacion en
modo On-line que permitan controlar la interseccion y sus modos de funcionamiento.

5.9-Dispondra de facilidades de test y diagnostico de fallas en modo On-Line con reporte de
registros vitales del controlador.

5.10-Ofrecera un buffer de fallas y eventos

5.11-Brindara facilidades para diagnostico de las comunicaciones y ajuste de dispositivos de
comunicacion remotos.

5.12-Sera posible la programacién remota de equipos por medio de un bus de comunicaciones
digitales entre equipos controladores.

5.13-Dispondra de facilidades para edicion de programas de usuario que permitan la creacion de
"Funciones de Usuario” a fin de definir mecanismos tanto para organizacion de la secuencia
de transito como de evaluacion del transito.

5.14-La interfaz de usuario debera permitir la conmutacion de idioma en mado On-Line a fin de
minimizar eventuales errores de programacion. Por razones operativas, ‘el sistema debera
soportar al menos Espanol e Inglés. Sera posible agregar otros idiomas.

5.15-Con los controladores se proveeran equipos de programacion comotlos q}qtgs r_y;_apcjgl?ados
en una cantidad acorde a la operacion de todo el sistema y dﬁbﬁ%ﬁg&‘d&%éﬁagﬁﬁ
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5.16-El sistema de programacion, debera ofrecer facilidades que permitan desarrollar un test de
las instalaciones en modo seguro para el transito y ayudar al diagnostico de averias en la
interseccion. Esta facilidad ayudara a minimizar la cantidad de personal necesario para
actuar en el cruce.

6 - Especificaciones térmicas

6.1-El rango de operacion debera ser de 0 a 60°C de temperatura ambiente.

6.2-El controlador no requerira de elementos de refrigeracion ni ventilacion forzada. El gabinete
del sistema dispondra de laberintos adecuados para permitir un intercambio de calor y evitar
condensacion en el interior del equipo.

6.3-Las magnitudes eléctricas especificadas deberan demostrarse en el rango de temperatura
que se especifica.

7 - Especificaciones Mecanicas

7.1-Gabinete: El equipo controlador estara contenido en un gabinete de Chapa de acero
inoxidable pintado con pintura epoxy de minimo 1.6 a 2.0 mm. de espesor color gris RAL
7030 y medidas aproximadas a las siguientes: 855 mm. x 465 mm. x 320 mm. (alto, ancho,
profundidad).

7.2-Como alternativa se especifica un gabinete de fibra de vidrio reforzado con poliéster de
medidas similares.

7.3-El gabinete dispondra de un sistema de cierre de seguridad y apertura con llave codificada y
anclaje en tres puntos a fin de evitar vandalismos.

7.4-El gabinete sera estanco y no debe permitir el ingreso de agua de lluvia. Estara equipado con

los burletes de goma elastico y resistente a la intemperie. Se exige que el gabinete posea
un grado de proteccion IP54.

8- Buzén para montaje del controlador de transito.

8.1-El controlador de transito sera montado sobre un buzén en el cual ingresara el cable para la
interconexion conectado a una regleta seccionadora y también alojara la bornera para
facilitar la conexion de los cables de salida a los semaforos.

8.2-El buzén también recibira el tablero seccional secundario con proteccion termomagnética
bipolar de capacidad adecuada para proteger la seccién de los cables que alimentan al
equipo, y una ficha exterior con toma de tierra de 220 volts y 16 Amp. para alimentar
herramientas o instrumentos para tareas de mantenimiento.

9 - Comunicaciones

9.1-El controlador debera disponer de las siguientes facilidades de comunicacion, a fin de
permitir su insercion en los diferentes sistemas existentes migrando solo el sistema
operativo del equipo:

¢ Interfase de lazo de tension. JORGE LU/S BOFFETT]
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9.2-Interfase de comunicacion mediante bus digital: soportando estandares internacionales,
permitiendo asi la creacion de sistemas abiertos. En este caso deberan ser suministrados
los estandares en los que se basa como asi también los protocolos de comunicacion hasta
el nivel de organizacion de datos. El oferente puede optar por no revelar el protocolo de
comunicaciones -por ser este propietario-, pero en este caso debera poder ofrecer como
alternativa tarjetas de comunicacion que lo soporten junto a los drivers que permitan el
control de las comunicaciones desde otra aplicacion; Las tarjetas deberan ser aptas para
insertares en computadoras personales, bajo las plataformas MS-Windows, MS-Windows-
NT o bien UNIX. También en este caso, debera suministrar la organizacion de sus datos,
formato de telegramas y todo otra informaciéon que permita comunicar, coordinar o vincular

el sistema.
° Interfase de controlador maestro.
o Interfase para sistema de vinculo por radio.

10-Conexién, Cableado y Montaje de Buzén.

10.1-Se pondra especial énfasis en |la colocacion de controladores:

e Caja Niveladora y Estanca sin cables a ia vista.

e Empalmes realizados a + 0,30 cms. sobre nivel 0 de vereda.

e Se utilizara para aislamiento cinta vulcanizable.

» El equipo reemplazado se identificara y sera entregado al Municipio en lugar a
confirmar.

10.2-El cableado de alimentacion sera realizado con cable de doble vaina con conductores de
cobre de 2 x 2,5 mm2 de seccién. El cableado sera ejecutado con un Unico tramo de cable,
no admitiendose empalmes de ninguna especie.

10.3 -El equipo controlador debera manipularse con sumo cuidado durante todo el proceso de
montaje. Para izar el equipo hasta el techo del buzén, deben tomarse las precauciones
necesarias para evitar que éste pueda caerse. El cierre entre el controlador y el buzén se
lograra con cuatro (4) bulones de 9,5 mm de diametro nominal rosca Withworth y de 25 mm
de largo con arandela plana y arandela tipo grower, interponiendo entre el controlador y su
asiento una arandela de goma sintética de 3 mm de espesor, sellandose el orificio por el cual
acceden los cables desde el buzén con el objeto de evitar la entrada de gases al equipo. En
estas condiciones el controlador debera quedar perfectamente vertical y con la orientacion
que previamente se haya establecido.

11-Requerimiento Especial

Se debera presentar muestra del producto con su remito correspondiente en la Subsecretaria
de Obras Publicas, ubicado en Crisologo Larralde 5813 Wilde Avellaneda, hasta 24 hs antes
de la apertura de la licitacion correspondiente, la misma firmada debera ser presentada el dia
de |la apertura.

Se deja establecido que al presentar las ofertas, se debera tener en cuenta que la falta de
documentaciones solicitada, como asi el no cumplimiento de algunas especificaciones
requeridas sera causal de rechazo de la misma en la instancia de preadjudicacion.
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